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La presente invention a pour objet un dispositif portatif pour le 
binage mecanique du sol. 

Le secteur technique de 1' invention est celui du travail de la terre 
en agriculture, sylviculture ou horticulture et plus particulierement celui du 
materiel trouvant sont application dans ce domaine. 

On connait des appareils utilises en agriculture pour le travail du 
sol communement appeles motoculteurs, et qui sont generalement transforraables 
en moto-houes ou moto-bineuses . Ces appareils sont d'assez grande dimension 
et comportent un groupe propulseur dote de plusieurs rapports de vitesse avant 
et arriere pour, d'une part provoquer leur avancement dans le sens avant ou 
arriere, et pour entrainer en rotation des outils qui, dans ce genre de mate- 
riel sont appeles "couronnes" ou encore "f raises", et cumulent deux fonctions : 
le travail de la terre et le deplacement de l'engin. Des bras adopt ant la for- 
me generale d'un guidon et equipes de poignees de manoeuvres : embrayage, de- 
clabotage, manette des gaz etc ... permettent de guider l'appareil au cours 
de son f onctionnement • 

Ces appareils sont assez encombrants et presentent des inconvenients 
du fait qu'ils ne peuvent pas etre utilises sur tous les terrains sur lesqueis 
les travaux de binage devraient etre effectues. Des difficultes sont notamment 
rencontrees pour le travail des terrains en terrasse. De plus, les plus petits 
appareils que l f on trouve actuellement sur le marche ne sont pas d'une utili- 
sation aisee lorsque notamment il s'agit de biner le pied de certains arbus- 
tes plantes en ligne selon des espaces relativement rapproches, tels que par 
exemple des plantations de rosiers. 

On connaxt egalement des machines portatives dites "debroussai Ileuses" 
a disque, lesquelles se composent d f un moteur a explosion de petite cylindree 
fixe a l'extremite d'un tube et dont l'organe de coupe ou disque est monte 
I rotation a 1 T autre extremite dudit tube et est entratne par le moteur par 
lUntermediaire d T un organe de transmission loge dans le tube. Ces machines 
comportent generalement un guidon pour les diriger au cours des travaux et sur 
lequel est moritee une manette de gaz pour regler la vitesse de coupe. Elles 
sont en outre portees par l f utilisateur au moyen d'une bretelle ou d'un har- 
nais. Grace audit moyen porteur et au guidon, 1* opera teur beneficie d'une 
grande maniabilite et a toute latitude pour pratiquer la coupe des plantes 
a sa convenance. 

De telles machines sont particulierement interessantes pour proceder 
a la taille des plantes qui poussent notamment sur les terrains d'acces dif- 
ficile ou accidentes. 

La presente invention se presente sous la forme d'un compromis entre 
des appareils diriges dits "moto-bineurs" et les machines portees dites 
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"deb roussai Ileuses". 

Un objectif a atteindre est une machine moto— bineuse portative de 
faible poids et d'une grande maniabilite pour le travail, notamment des ter- 
rains difficiles d'acces. 

Un autre objet de la presente invention est de rendre possible 
l f adaptation des machines dites debroussailleuses du commerce en machines por- 
tatives moto-bineuses . 

Ces objectif s sont atteints par le dispositif portatif selon 1' in- 
vention pour effectuer le binage mecanique du sol, lequel se caracterise par 
le fait qu'il se compose d'un moteur fixe a l'extremite d f un tube rectiligne 
comportant des moyens de prehension pour tenir et guider 1 'appareil lage, le- 
quel comporte a son autre extremite un reducteur de vitesse mis en mouvement 
au moyen d'une transmission reliant a travers ledit tube le moteur et ledit 
reducteur sur l'arbre de sortie duquel est calee au moins une couronne for- 
mee de couteaux recourbes sur le cote, laquelle couronne est entrainee en ro- 
tation dans un plan sensiblement perpendiculaire au sol pour attaquer la ter- 
re dans cette position. Les moyens de prehension consistent notamment en deux 
poignees disposees au-dessus du tube et symetriquement de part et d T autre de 
I'axe longitudinal du dispositif, lesquelles poignees sont sensiblement per- 
pendiculaires au tube et sont prolongees par deux bras fixes en un point choi- 
si dans la zone qui precede le reducteur-porte-couronne ou au mieux sur celui- 
ci de maniere a appliquer la force de poussee exercee par l'operateur le plus 
pres possible du reducteur. Les poignees se prolongent en outre a la partie 
inferieure pour adopter la forme generale d f un guidon qui est fixe audit tu- 
be en arriere du point de fixation desdits bras. 

Dans l f utilisation des organes moteur et de transmission d'une ma- 
chine dite debroussailleuse, le dispositif selon 1 T invention se caracterise 
par le fait que l f adaptation d'un appareil bineur est resolue au moyen d'un 
joint d'accouplement compost, selon un mode particulier de realisation, de 
deux bagues cylindriques concentriques vissees l T une a I'autre dont I'une est 
adaptee pour cooperer avec l'extremite de la vis sans fin du reducteur et dont 
I 1 autre comporte des moyens pour cooperer avec la piece d* extremite de la 
transmission de la machine. 

Le resultat de l 1 invention est une machine portative moto-bineuse. 

Les avantages d'une telle machine en regard des appareillages moto- 
bineurs connus, se situent principalement au niveau de la maniabilite, ceci 
autorisant 1' utilisation d'une telle machine sur tous terrains. 

Egalement la possibility d f adapter une machine debroussailleuse du 
commerce en appareil moto-bineur. 

L' invention sera mieux comprise a la lecture de la description 
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suivante uniquement donnee a titre d'exemple non limitatif en reference au 
dessin annexe sur lequel : 

- la figure I est une vue en perspective d'une machine portative se- 
lon 1' invention, 

- la figure 2 est une vue en perspective du dispositif selon l" inven- 
tion dans sa version adaptable a une "debroussailleuse", 

- la figure 3 est une vue de dessus de 1'organe de prehension et de 
guidage adaptable a la machine de la figure 2, 

- la figure 4 est une vue en coupe longitudinale du reducteur equi- 
pant la machine, 

- la figure 5 est une coupe transversale selon la ligne W de la fi- 
gure 4. 

On se reporte d T abord a la figure 1 du dessin qui il lustre un mode 
de realisation d'un appareil portatif pour le binage mecanique du sol selon 
l f invention, lequel se compose d'une structure tubulaire 1 comport ant a son 
extremite* arriere un moteur a explosions a cycle a deux temps 2 et a son ex- 
tremite avant un reducteur de vitesse 3, L'entrainement en rotation du reduc- 
teur 3 par le moteur 2 est obtenu par un arbre de transmission dispose a i'in- 
tSrieur du tube I et par V intermedial re d'un embrayage centrifuge faisant par- 
tie integrante du groupe moteur 2. Celui-ci est du genre de ceux qui peuvent 
fonctionner dans tous les sens et est mis en route au moyen d'un lanceur a 
main* 

• . Le reducteur 3 dont une description detaillee sera donnee plus loin 
dans la presente description est du type a vis sans fin et roue tangente et 
comporte deux arbres de sortie 3a s'etendant de part et d' autre du carter dans 
lequel est montee la roue tangente et sur lesquels arbres sont calees deux 
couronnes, ou fraises, 4. Ces deux couronnes 4 sont ainsi dans des plans pa- 
ralleles et se composent d'une maniere en soi connue d'un moyeu 4a, sur lequel 
sont fixes deux a deux, au moyen de boulons, des couteaux 4b, Ces couteaux 
s'etendent a partir dudit moyeu 4a en etant deux a deux paralleles entre eux 
et sont egalement distants l'un de l'autre par rapport a deux axes diametraux 
rectangulaires. lis sont recourbes sur le cote en opposition deux a deux selon 
un angle plus au moins accuse en fonction de la nature du sol a travail ler. 

L' appareil comporte un attelage 5 auquel est accroche une bre telle 
ou harnais, 6, destine a etre porte par l'utilisateur . Ainsi la machine est 
supportee par ladite bretelle 6 en un point situe a 1' arriere, du cote du mo- 
teur 2. Elle comporte en outre des moyens de prehension pour la tenir ou la 
guider au cours de son utilisation - 

Ces moyens consistent en une armature 7, encore appelee "manche", 
laquelle est realisee a partir d'un tube. Ce tube est coude en plusieurs 
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endroits de man i ere a adopter une forme particuliere telle que representee aux 
figures 1, 2 et 3. Ladite armature comporte ainsi deux poignees 7a, paralleles 
entre elles et situees dans un meme plan sensiblement perpendiculaire a 1'axe 
longitudinal du tube 1 . Ces poignees se trouvent ainsi au-dessus dudit tube et 
5 se prolongent a la partie superieure par un coude s'etendant vers I'avant et 
par deux bras 7b, lesquels convergent du cote du reducteur-porte-outils 3 et 
se rejoignent S leur extreraite pour etre fixes a la machine en un point situe 
a proximite du reducteur ou encore mieux sur le reducteur lui-meme. Comme cela 
est illustre sur la figure 1, les deux bras 7b sont aplatis a leur extremite 

10 pour former deux plaques planes 7c, lesquelles sont percees pour pemettre le 
passage d'un boulon de serrage. Tel que cela est illustre, la fixation de la 
partie 7c des bras est realisee sur le reducteur 3. Les poignees 7a se prolon- 
gent egalement a leur partie inferieure par un coude s'etendant vers I'avant 
et par une tubulure 7d adoptant la forme gene rale d'un guidon, laquelle est 

15 solidaire d'un collier de serrage 8, lequel est fixe au tube I en avant des ™ 
poignees 7a. 

On voit sur le dessin que la position des poignees 7a a ete choisi 
en fonction de la position normale des membres superieurs de 1'operateur. 

En fonction du reglage obtenu par la bretelle 6, ses mains se trou- 
20 vent ainsi dans une position normale pour tenir la machine et regler la Vites- 
se du moteur au moyen de la manette 9, la guider pendant le binage et egalement 
exercer une poussee en avant pour la faire penetrer dans le sol. En effet, 
compte tenu du faible poids de l'appareil, il est essentiel pour obtenir un 
travail analogue a celui des appareils connus beaucoup plus lourds, qu'une 
25 force de poussee soit exercee sur les couronnes entrainees en rotation. 

Le dispositif selon l f invention permet grace a la conception parti- 
culiere des moyens de prehension susmentionnes d' exercer cette force sans fa- 
tigue excessive pour 1'operateur qui utilise ainsi son propre poids en se met- 
tant en desequilibre, en appui sur les poignees 7a. Un effort trop important 
30 exerce sur le seul tube 1 et compte tenu de sa longueur pourrait entrainer sa 
flexion entre le point d f attache des poignees et 1 'extremite du tube et corre- 
lativement des dommages pour la machine. 

On comprend ainsi 1'interet de reduire au maximum la distance qui 
separe le point d' attache du manche 7 et le reducteur 3. Ce probleme a ete re- 
35 solu d'une maniere preferentielle dans le mode de realisation illustre a la 

figure 1 du dessin par le manche 7 dont les bras 7b s'etendent des poignees 7a 
au reducteur 3. Ainsi la force de poussee est applique.e directement sur le re- 
ducteur done a proximite des couronnes 4 par 1 ' intermediate des bras 7b. 

Devant la grande variete des machines portatives dites "debroussail- 
40 leuses", il a semble interessant de fournir, outre la machine complete, telle 
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que decrite en reference a la figure 1 du dessin, un equipment adaptable sur 
de telles debrous sail lenses en substituant a leur dispositif de coupe et a 
lenr organe de prehension et de guidage, un dispositif bineur et un manche re- 
prenant les caracteristiques de celui repere 7 sur ladite figure I. 

Un tel equipement sera dScrit en reference aux figures 2 a 5 du 

dessin. 

La figure 2 illustre une debroussailleuse du commerce 10 dont on u- 
tilise seulement le moteur IOa et sa transmission 10, lesquels sont tres ana- 
logues aux organes 1 et 2 de la machine de la figure I . 

On equipe done la debroussailleuse d'un "manche" II amovible (figures 
2 et 3) analogue au manche 7 de la machine precederament decrite. 

Comme cela est represents a la figure 2, ce manche realise a partir 
d'un tube comporte deux poignees 11a paralleles entre elles et se trouvant 
dans un meme plan sensiblement perpendiculaire a l'axe longitudinal du tube 
et de la transmission 10b, lesquelles poignees se trouvent ainsi au-dessus du- 
dit tube. Ces poignees 11a sont coudees a leur partie superieure et se prolon- 
gent par deux bras lib s'Stendant vers l'avant de la machine en convergeant 
vers un point situe sur le tube 10b et en arriere d'un ensemble amovible, re- 
ducteur de vitesse porte-couronnes 1 2 . 

La fixation des elements des bras lib sur le tube 10b est realisee 
an moyen d'un collier 13, se presentant sous la forme d'une bague generalement 
cylindrique. Celle-ci est fendue sur une partie de sa longueur et au droit de 
son diametre et comporte de part et d'autre de cette fente des oreilles 13a 
percSes en leur centre pour permettre d'y introduire des boulons de serrage 
14. Le tube 10 est ainsi passe a travers la bague 13. Les extremites lie des 
bras lib qui sont aplaties et comportent un orifice sont rejointes et passees 
dans la fente reservee dans la bague. L'ensemble est solidarise par serrage 
des boulons 14. 

Les poignees 11a sont en outre coudees a leur partie infer ieure et 
se prolongent par une tubulure coudee adoptant la forme generate d'un guidon 
lid. 

Les parties rectilignes dudit guidon s'etendent vers l'avant et sont 
reunies par un element de tube lie sensiblement perpendiculaire au tube 10b, 
lequel element He se situe a proximite dudit tube. La fixation a cet endrolt 
est obtenue au moyen d'un collier 15 forme de trois parties : une partie cen- 
trale 1 5a, dont les faces superieure et inferieure comportent chacune une con- 
cavxte demi-cylindrique debouchant sur ses faces latgrales, ces concavites e- 
tant disposees a 90° 1'une de 1'autre; un demi-collier superieur 15c fixe par 
vxs a la partie centrale 15a et un demi-collier inferieur egalement fixe par 
vxs a ladite partie.Tel que 1'illustre la figure 2, ladite partie centrale »5a 
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est fixee au tube par serrage du deai-collier inferieur 15b, le raanche II eat 
fixe a la partie 1 5a par serrage du demi-collier superieur 1 5c. 

On fixe ensuite au manche 1 1 et a proximite d'une des poignees 11a, 
par exemple celle de droite, la manette des gaz 16 initialement fixee a la ma- 
chine debroussailleuse. 

On comprend que du fait de la conception dudit raanche 1 1 , il est 
possible de regler sa position sur la longueur du tube 10, le reglage etant 
opere eventuellement en fonction de la morphologie de 1 'utilisateur . Au cours 
de ce reglage et de preference, on prendra soin de fixer le raanche 11 le plus 
pres possible du reducteur 12 en reduisant au maximum la distance d pour re- 
duire le porte-a-faux de la partie extreme du tube qui porte le reducteur 12. 

Celui-ci (figures 4 et 5) est identique au reducteur repere 3 sur 
la figure I et se compose d'un carter 12a, par exemple moule en alliage d f a- 
luminium, dans lequel est monte dans le prolongeraent de l'arbre de transmis- 
sion 10b de la machine, une vis sans fin 12p, raontee a rotation sur deux rou- 
lements a rouleaux coniques 1 2c/ 1 2d, montes dans des logements coaxiaux reser- 
ves dans ledit carter 12a. La vis 12b coopere avec une roue tangente I2e calee 
au moyen d'un clavetage 12f sur un arbre 12g, monte a rotation sur deux rou- 
lements a rouleaux coniques 12h/12j disposes dans des logements cylindriques 
coaxiaux dont l'un 12h est reserve dans le carter 12a et 1' autre 12j dans un 
palier lateral 12k rapporte sur le carter 12a et fixe au moyen de vis 121. 

L'arbre 12g traverse de part et d'autre le carter I2a et comporte 
a l'exterieur de celui-ci deu>^xtreraites I2 gJ autour desquelles sont calees 
par tous moyens connus, des couronnes identiques a celles reperees 4 sur la 
figure 1 du dessin. A sa partie inferieure, le carter 12a entoure la roue 
tangente 12e. II comporte a sa partie superieure un capot 1 2m fixe par vis, 
par exemple au norabre de huit.sur le carter. Le capot 12m comporte en son 
centre un bouchon 12n qui obstrue un orifice taraude par lequel s'effectue 
le remplissage de I'huile de graissage et sa vidange. 

Le carter 1 2a comporte egaleraent a sa partie arriere un prolonge- 
raent tubulaire cylindrique 12o, coaxial a la vis sans fin 12b, lequel est fen- 
du sur son diametre a son extremite libre sur environ trente millimetres et 
comporte des oreilles 12p s'etendant vers l'exterieur et percees en leur cen- 
tre pour laisser le passage a des boulons de serrage. Cette disposition per- 
met de fixer le reducteur 12 sur le tube 10 de la debroussailleuse. 

Compte tenu de la grande variete de debroussailleuses dont les ele- 
ments tubulaires 10 sont de different s diametres, le diametre interne du 
prolongeraent 12a a ete choisi pour permettre l'adaptation du dispositif bineur 
sur les tubes 1 0b des plus gros. Un element tubulaire interraediaire 17 auto- 
rise le montage et la fixation du reducteur 12 aux tubes de petits diametres. 
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Cet Element intermediaire 17 se presente sous la forme d'une douille s' insu- 
rant avec un faible jeu a I'interieur du prolongement !2o en portant sur ce- 
lui-ci par sa paroi peripherique 17a. Cette douille est f endue sur son dia- 
metre a une de ses extremites et du cote de I'extreraite libre f endue du pro- 
5 longement 12o. 

Son diametre interne 17b est legerement superieur au diametre exter- 
ne du tube 10* 

On coraprend que lorsqu'on effectue le serrage des boulons qui agis- 
sent sur les oreilles 12p, on serre simultanement le prolongement 12o sur la 
10 douille 17 et celle-ci sur le tube 10. 

La douille 17 comporte a son autre extremite", un logeraent cylindri- 
que 17c dans lequel est monte le joint d 1 accouplement 18, assurant la liaison 
mecanique du reducteur 12 et de la transmission 10 de la debroussailleuse. 

Ce joint 18 se compose de deux elements 18a/ 18b qui sont relies en- 
15 semble par vis sage. L f Element 18a est cylindrique et filete a sa peripheric 
sur une partie de sa longueur pour cooperer avec un taraudage reserve a une 
des extremites de l f element 18b. II comporte en son centre un orifice de sec- 
tion carree pour recevoir 1 T extremite* carree 12q de l'axe qui porte la vis 
sans fin 12b. 

20 I/§lement 18b est interchangeable de telle sorte que l f ensemble 

reducteur puisse etre adapte aux differents modeles de debroussailleuses que 
l'on trouve dans le commerce. II se presente sous la forme d'un manchon ta- 
raude a une de ses extremites et donfc la partie centrale qui s'etend dudit 
taraudage a son autre extrSmite est d'une conformation en relation avec le 

25 dispositif d' accouplement de la transmission et de 1'orgafce de coupe, prevue 
d'origine sur la debroussailleuse devant etre transformed . 

A titre d'exemple, le dessin illustre a la figure A un element 1 8b 
permettant l'adaptation du systeme de binage sur une debroussailleuse dont 
l'extremite de I'arbre de transmission 10b comporte un clavetage libre a 

30 clavette disque. 

Bien entendu, sans sortir du cadre de I 1 invention, les diverses 
parties du dispositif qui viennent d'etre decrites a titre d'exemple pourront 
etre remplacees par 1' Homme de l'Art par des parties equivalentes remplissant 
la meme fonction. 
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REVENDICATIONS 

Dispositif portatif pour effectuer le biriage mecanique du sol, caracterise. 
en ce qu'il se compose d r un moteur fixe a I'extremite d'un tube rectili- 
gne comportant des moyens de prehension pour tenir et guider l'appareil- 
lage, lequel tube comporte a son autre extremite un reducteur de vitesse 
mis en mouvement au moyen.. d T une transmission reliant a t ravers led it tu- 
be le moteur et ledit reducteur sur l'arbre de sortie duquel est cale au 
moins une couronne formee de couteaux recourbes sur le cote, laquelle cou- 
ronne est entratnee en rotation dans un plan sensiblement perpendiculaire 
au sol pour attaquer la terre dans cette position. 

Dispositif selon la revendication I , caracterise en ce que les moyens de 
prehension consistent en deux poignees disposees au-dessus du tube et 
symetriquement de part et d' autre de l'axe longitudinal du dispositif, 
lesquelles poignees sont sensiblement perpendiculaires au tube et sont 
prolongees par deux bras fixes audit tube en un point choisi dans la zone 
qui precede le reducteur-porte-couronne ou au mieux sur celui-ci, de ma- 
niere a appliquer la force de poussee exercee par I'operateur le plus 
pres possible du reducteur. 

Dispositif selon 1'une quelconque des revendications 1 et 2, caracterise 
en ce que, outre leur fixation realisee par 1' intermediaire desdits bras, 
les poignees se prolongent a leur par tie inferieure pour adopter la for- 
me generale d f un guidon, lequel est fixe sur ledit tube en arriere du 
point de fixation desdits bras. 

Dispositif selon l f une quelconque des revendications la 3, caracterise 
en ce qu'il comporte deux couronnes disposees de part et d*autre du re- 
ducteur. 

Dispositif selon l f une quelconque des revendications la 4, dont le moteur 
fixe audit tube dans lequel est dispose une transmission sont les elements 
d'une machine portative dite "debroussailleuse", caracterise en ce que 
1* adaptation de la debrouissailleuse en appareil de binage est resolue au 
moyen d'un joint d T accouplement compose d'au moins un element pour assurer 
la liaison mecanique de la transmission et dudit reducteur porte-couronne . 
Dispositif selon la revendication 5, dont le reducteur comporte une roue 
tangente qui engrene avec une vis sans fin, caracterise en ce que le joint 
d T accouplement se compose de deux bagues concentriques et vissees l'une 
a l'autre, dont l'une est agencee pour cooperer avec l'extremite de la vis 
sans fin du reducteur et dont l 1 autre comporte des moyens pour cooperer 
avec 1' extremite de la transmission. 

Dispositif selon la revendication 6, caracterise en ce que le reducteur 
se prolonge a l f arriere par une partie cylindrique creuse dans laquelle 
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est engage le tube dans lequel est disposee la transmission, l'extremite 
de ladite partie etant fendue et comportant des moyens de serrage pour 
permettre la fixation du reducteur sur ledit tube. 

Dispositif selon la revendication 7, caracterise en ce que la fixation 
du reducteur sur le tube est realisee au moyen d'une bague intermediaire 
cylindrique de maniere a permettre l'adaptation de la machine a I'appa- 
reil de binage sur des appareils de diverses puissances dont les diametres 
de tubes varient d'un appareil a 1' autre. 

Dispositif selon la revendication 8, caracterise en ce que ladite bague 
est fendue a l'une de ses extremites pour pouvoir etre serree sur le tube 
sous l'action des moyens de serrage du reducteur, et comporte a son autre 
extremite un logement cylindrique concent rique dans lequel est engage ie- 
dit joint de raccordement . 
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